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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt naprawy istniejgcego torowiska w zakresie wymiany szyn oraz
sposobu ich mocowania na belkach podsuwnicowych w hali B1 nawa X na terenie firmy DOZAMEL Sp. z o.0.
we Wroctawiu przy ul. Fabrycznej 10.

2. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA

Celem opracowania jest projekt rozwigzania naprawy torowiska suwnic w nawie 10 hali B1
polegajgcego w gtdbwnym stopniu na wymiennie szyn wraz ze zmiang sposobu ich montazu do belek
podsuwnicowych. Zasadniczym celem jest umozliwienie wyboru wykonawcy oraz poprowadzenie robot
remontowych w zakresie torowiska.

Zakres opracowania dotyczy robdt rozbiérkowych istniejgcego torowiska oraz przyjecia zatozen
technicznych dla wdrozenia i montazu elastycznego systemu mocowania szyn wedtug wytycznych wybranego
systemu. Zakres w ramach montazu szyn obejmuje sprecyzowanie wymaganych parametréw technicznych
bez wskazywania konkretnego systemu, ktéry zostanie okreslony po wyborze dostawcy systemu przez
Wykonawce.

3. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe formalng opracowania stanowi umowa nr 18/RI1/2022 z dnia 08.11.2022 r. zawarta miedzy
DOZAMEL Sp. z 0.0. z siedzibg we Wroctawiu przy ul. Fabryczna 10 a Pracownig Projektowg Marek Kozbiat
z siedzibg we Wroctawiu przy ul. Objazdowa 46/7.

Merytoryczng podstawe opracowania stanowig obowigzujgce normy budowlane, wytyczne producentéw
systeméw mocowania szyn na podtorzach stalowych.

Wykorzystano rowniez:

[1]. Ekspertyza techniczna podtorza suwnic w nawie X hali B1 na terenie DOZAMEL Sp. z o.o0.
we Wroctawiu, mgr inz. Marek Kozbiat, mgr inz. Wanda Itkéw, Wroctaw 2023r

[2]. Operat techniczny. Geodezyjny pomiar powykonawczy geometrii toru jezdnego suwnicy pomostowe;j
na terenie firmy DOZAMEL we Wroctawiu, mgr inz. Jacek Janowski nr upr. 23911, Wroctaw 2021r.

[3]. Projekt Konstrukcyjno-budowlany wzmocnienia zeber belek podsuwnicowych dla zainstalowania
dodatkowej suwnicy Q=100t na jezdni podsuwnicowej hala B, nawa X, mgr inz. Malgorzata Szukalska,
Rybnik 2009r.

[4]. Inwentaryzacja architektoniczno-budowlana metodg skaningu laserowego 3D budynku Bl
zlokalizowanego na terenie DOZAMEL Sp. z 0.0. we Wroctawiu przy ulicy Fabrycznej., mgr inz. Arch.
Ewa Tutecka nr upr. 24/LOOKK/2011, Warszawa 2022r.

[5]. Ekspertyza konstrukcji hali B1 pod katem obcigzenia $niegiem do projektu od$niezania dachu hali B1
na terenie zakladu DOZAMEL, Wroctaw ul. Fabryczna 10, mgr inz. Marcin Zarzycki, mgr inz. Piotr
Strojek, Wroctaw

[6]. Konstrukcje wsporcze dzwignic, Jan Zmuda, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2013r.

[7]. Dokumentacja archiwalna dotyczaca hali B1 udostepniona przez firme DOZAMEL Sp. z o.0.
we Wroctawiu

4. DANE INWESTORA ORAZ LOKALIZACJA INWESTYCJI
Inwestorem jest firma DOZAMEL Sp. z 0.0 z siedzibg we Wroctawiu przy ul Fabrycznej 10. Obiekt hala B1

nawa 10 zlokalizowany jest na terenie firmy na dziatce nr 1/23 przy ul. Fabrycznej we Wroctawiu.

5. WSKAZANIA PRZEPISOW PRAWA BUDOWLANEGO W ODNIESIE NIU DO PRZEDMIOTOWEJ]
INWESTYCJI

Na podstawie ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz.U. z 2020 r. poz. 1333),
art.29, ust. 4, pkt. 2), lit. a: ,Nie wymaga decyzji o pozwoleniu na budowe oraz zgtoszenia, o ktbrym mowa
w art. 30, wykonywanie robét budowlanych polegajgcych na remoncie budynkéw, ktérych budowa wymaga
decyzji o pozwoleniu na budowe z wylgczeniem remontu w zakresie przegréd zewnetrznych albo elementow

3
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konstrukcyjnych.

Przez remont nalezy rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robét budowlanych
polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestanowigcych biezgcej konserwacji, przy czym
dopuszcza sie stosowanie wyrob6éw budowlanych innych, niz uzyto w stanie pierwotnym.

W zwigzku z faktem, ze jak wykazano w [1] szyny w nawie 10 hali B1 nie sg uwzgledniane do wspotpracy przy
przenoszeniu obcigzen przez belki podsuwnicowe i nie petnig funkcji elementéw konstrukcyjnych,
projektowany zakres robét nie dotyczy remontu elementéw konstrukcyjnych, w stosunku do ktorych
przewidziano jedynie biezgcg konserwacije.

W zwigzku z powyzszym dokumentacja projektowa dla przedmiotowej inwestycji, polegajgcej na naprawie
torowiska w nawie 10 hali B1 potozonej na terenie DOZAMEL SP. z 0.0 we Wroctawiu nie wymaga uzyskania
decyzji pozwolenia lub zgtoszenia robo6t poswiadczonego brakiem sprzeciwu przez organ administracji
architektoniczno-budowlane;.

6. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Nawa 10 zostata wybudowana w konstrukcji stalowej jako hala jednonawowa o konstrukcji niezaleznej
od pozostalego zespotu hal. Gléwng konstrukcje hali stanowig ramy stalowe o stupach sztywno
zamocowanych w fundamentach. Konstrukcja sktada sie z 9 ram, a rozpieto$¢ pomiedzy ramami wynosi 18m.
Dachy wykonano z dzwigaréw kratowych o rozpietosci ok. 33,0 m oraz wysokosci 4,0 m. Pasy gorne oraz
skratowanie dzwigaréw wykonano z profili teowych. Bezposrednio na konstrukcji pasa gérnego utozono piyty
panwiowe o szerokosci 2m x 6m. Dzwigary kratowe w rozstawie co 6m wsparte sg na stupach gtéwnych oraz
stupach posrednich. Stupy posrednie oparto na dzwigarze karatowym, ktéry jest czescig systemu
konstrukcyjnego teznika i belki podsuwnicowe;j.

Podstawe jezdni suwnicowej tworzy 16 stalowych belek (blachownic) podsuwnicowych o rozpietosci
18m (po 8 w kazdej z osi). Wysokos¢ belek podsuwnicowych wynosi 2,88m a szeroko$é gornego i dolnego
pasa wynosi 0,4m z poszerzeniem do 0,5m w cze$ci przestowej.

Pierwotnie szyna toru jezdnego byta potgczona z pasem gornym blachownicy za pomocg potgczen nitowanych
(pozostat po tym $lad w postaci otwor6w oraz czesci nitéw). Obecnie pas goérny blachownicy zostat
wzmocniony przyspawang nakfadka z blachy 40x360 mm, a bezposrednio na niej utozona jest szyna typu SP
120. Sposo6b tgczenia szyn z belkami jest trwaly i wykonany za pomocg spawania. Na dlugosci szyna
potaczona jest za pomocg potgczenia tubkowego (jest to jedna ze starszych metod tgczenia szyn obecnie
rzadko spotykana przy nowych realizacjach torowiska).

taczna dtugosc jezdni suwnicowej wynosi 144m. Naktadka z blachy nie jest ucigglona nad podporg, ale
wyptywa na zwiekszenie sztywnosci belki podsuwnicowej w przesle.
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7. OPIS PROJEKTOWANYCH ROBOT

Przewiduje sie, ze w zwigzku z brakiem mozliwosci demontazu istniejgcych suwnic, prace zwigzane z wymiang
torowiska nalezy etapowac. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i uzgodnienia z Inwestorem projektu
technologii i organizacji wykonywania prac w nawie 10 hali B1 przed ich rozpoczeciem.

Przed rozpoczeciem prac wzdtuz toru nalezy zamontowa¢ system asekuracyjny, bazujgcy na rozwigzaniach
systemowych spetniajgcych warunki obowigzujgcych przepiséw w zakresie bhp. Mozna stosowaé systemy
siatek asekuracyjnych np. typu alpinex wpartych na zaciskowych systemach konstrukcyjnych. Elementy
konstrukcyjne, na ktorych instalowane sg siatki typ U lub S muszg by¢ kotwione z uwzglednieniem klasy
zabezpieczenia i wedtug wytycznych zawartych w normie PN EN 13374. Ponizej na rysunku nr 1 przykiadowe
rozwigzania z wykorzystanym systemu top — lux . Elementy tego systemu mogg by¢ mocowane do zeber
pionowych belki podsuwnicowej z odsunigciem do 50cm. Po wzmocnieniu krawedzi przez system lin, mozna
za pomocg plandek wykona¢ tymczasowg rynne stanowigca zabezpieczenie przed spadaniem przedmiot
z krawedzi belki, na ktorej bedg prowadzone prace budowlane. Dopuszcza sie zastosowanie systemow
réwnowaznych.

Rura stalowa @ 48,3 mm

Siatka ochronna

z 2,00m

Odstep migdzy siatkg ochronng a
powierzchnia robocza mozliwie jak
najmniejsza

ax. 1,00 m

Ey

Nakrgtka mocujaca ~ Rura przediuajgea

Bolec zabezpieczajgey /| Mex. 50T

Rys. 1

7.1 Roboty rozbiérkowe

Nalezy wykona¢ roboty rozbiérkowe w zakresie demontazu istniejgcych szyn oraz ich sztywnego mocowania
poprzez klemy spawane do gérnego pasa belki podsuwnicowej. W tym celu przewiduje sie odciecie potgczen
za pomocg pit do metalu w sposob, ktéry nie uszkodzi istniejgcej nakladki stalowej na pasie gérnym belki
podsuwnicowej o wymiarach 40x60mm.

Na czas prowadzenie rob6t przewiduje sie czesciowy demontaz i ponowny montaz istniejgcego pomostu
drewnianego opartego na tezniku hamownym.
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7.2 Czyszczenie i konserwacja pasa gornego belki po  dsuwnicowej

Po wykonaniu demontazu szyn nalezy wykona¢ czyszczenie mechaniczne pas gornego belki podsuwnej wraz
zZ istniejgcg naktadka stalowg w catosci z bocznymi sciankami pasa. Czyszczenie nalezy wykonac¢ do drugiego
stopnia czystosci. Po wyczyszczeniu belki nalezy przeprowadzi¢ inspekcje potgczenia spawanego, istniejgcej
naktadki stalowej z gérnym pasem belki podsuwnicowej. W przypadku stwierdzenie nieciggtosci spoiny nalezy
uzupetni¢ przekroj spoiny analogicznie jak istniejgcy.

Oczyszczone elementy pasa gornego i blachy naktadkowej po ewentualnym uzupetnieniu spoin (oczyszczone
do stopnia czysto$ci Sa 2,5 wg PN-EN I1SO 8503:1999) nalezy przygotowa¢ do malowania systemowym
zestawem farb antykorozyjnych dla przyjetej klasy korozyjnosci C3. Przy czym w pierwszym etapie prac
elementy nalezy pomalowac jedynie farbg podktadows.

7.3 Inspekcja pot gczen teznika hamownego z elementami konstrukcji

Po tymczasowym zdemontowaniu desek pomosty technicznego nalezy wykonaé inspekcje istniejgcych
potagczen elementéw konstrukcyjnych. W ty celu nalezy wstepnie oczysci¢ potgczenia z brudu i kurzu.
W miejscach, gdzie brakuje tgcznikéw srubowych, nalezy je uzupetnia¢ tgcznikami tej samej klasy co
istniejgce.

7.4 Operat geodezyjny belki podsuwnicowej

Po wykonaniu demontazu istniejgcych szyn nalezy wykona¢ operat geodezyjny belek podsuwnicowych
w zakresie doktadnego okreslania osi srodnika belki oraz wspétrzednych poziomych i pionowych w gérnej
ptaszczyznie naktadki z blachy o wymiarach 40x360mm.

7.5 Szyny

Z uwagi na poziom obcigzenia, jak réwniez z uwagi na warunki wynikajgce z budowy istniejgcych suwnic

(w szczeg6lnosci UD 212 i UD 213 wyprodukowanych w latach 50tych) istnieje konieczno$¢ zastawania szyn
SP 120 o tej samej wysoko$ci jak obecnie istniejgce.

170+1,2

86,2

Ko fo

35
13,75

Y
+1
1707} o

Rys.1. Wymiary szyny SP 120.

7.6 Projekt warsztatowy systemu mocowania

Przed rozpoczeciem montazu szyn Wykonawca zobowigzany jest do opracowania projektu warsztatowego
dla wybranego producenta systemu mocowania szyn spetniajgcego warunki techniczne w zakresie nosnosci
oraz mozliwosci montazu na belce o szeroko$ci 360mm. Projekt warsztatowy musi uwzglednia¢ warunki
geometryczne okreslone w wykonanym po demontazu istniejgcych szyn operacie geodezyjnym.
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7.7 Mocowanie nowych szyn

Nowe szyny SP 120 nalezy mocowac¢ do podtorza (do gdérnej ptaszczyzny blachy nakladkowej) przy
wykorzystaniu nowoczesnych elastycznych systeméw mocowania szyn do podtorza. Elastyczne systemy
poprawig warunki eksploatacji podtorza, jak rowniez dajg mozliwos¢ rektyfikacji szyn w okresie uzytkowania
podtorza, co zwiekszy sprawnosc¢ i wptynie na mniejsze zuzycie szyn.

Mocowania szyn projektuje sie w systemie typu VALEX lub rownorzednym np. GANTRAIL

RAIL WITHOUT PAD RAIL WITH PAD

(AAAAA NWW‘-‘-IL .............. v/ A.IA.‘TA 9 0

| _(‘D_

175 . 150

i
l
@
!
|
|
I
[VALEX ]
|
|

Dmin=(C+156)
Rys. Schemat mocowania w systemie VALEX wedtug zalgcznika Nrl
Zaktadane w projekcie systemy mocowania muszg sktadac sie z dwdch wspétpracujgcych ze sobg elementow,
ktére umozliwiajg prostg regulacje boczng szyny. Wybrany i wdrozony system winien gwarantowac¢ redukcje
naprezen (poprzez korzystniejszy ich rozkiad), zwiekszong odpornos¢ na obcigzenia zmeczeniowe,
podwyzszong wytrzymatos¢ klem na dziatanie sit poprzecznych w stosunku do mocowan standardowych.

Mocowanie szyn musi spetnia¢ warunki nosnosci dla parametréw technicznych wynikajgcych z pracy
na torowisku istniejgcych suwnic o ponizszych danych technicznych:

SUWNICE UD 212 213

Numer ewidencyjny urzadzenia 3328000241 Numer wewnetrzny UD 212

Numer fabryczny urzadzenia 49

Podstawowe parametry: Udzwig suwnicy 132/5 [t]
Udzwig gtdwnego mechanizmu podnoszenia 132,0 [t]
Masa catkowita suwnicy 113,1 [t]
Rozpietosé 31 [m]
Rok produkciji 1953
Rok odbioru 1962
GNP suwnicy A4
GNP gtéwnego mechanizmu podnoszenia M3/M5
GNP mech. jazdy wciggnika (wciggarki) M3
GNP mech. jazdy suwnicy M4

SUWNICA DU 281

a. Rozpietosé 31m,

b. Wysokosé podnoszenia Hpg 18,2 m,
c. Wysokos¢ podnoszenia Hpp 21m,

d. Predkos¢ jazdy mostu Vjm max 40 m/min,
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e. Predkos¢ jazdy wozka Vjw max 10 m/min,

f.  Predkos¢ podnoszenia Vpg 0,09 — 1,7 m/min,
g. Predkos¢ podnoszenia do 20t Vpg 0,09 — 2,5 m/min,
h. Predkos¢ podnoszenia Vpp 0,5/10 m/min,

i. Zasilanie 400 V/50 Mhz,

j.  Ciezar suwnicy Q 72 250 kg

k. Grupa Nat. Pracy suwnicy wg 1SO4301 A4

Obcigzenia przekazywane na podtorze:

Maksymalny obliczeniowy nacisk na koto dla
suwnicy UD 212 z uwzglednianiem wspétczynnika
dynamicznego:

Pmax =465 kN x 1,1 x 1,2 = 613,8 kN

Maksymalny obliczeniowy nacisk na koto dla
suwnicy UD 281 z uwzglednianiem wspéitczynnika

Pmax =350 kN x 1,1 x 1,2 = 462 kN

Sita charakterystyczna pozioma prostopadia to toru
dla suwnicy UD 212 oraz UD 213

Hp = K X Pmax = 0,28 x 465 kN = 130,2 kN

Sita charakterystyczna pozioma prostopadia to toru
dla suwnicy UD 281

Hp = K X Pmax = 0,30 x 350 kN = 105 kN

SCHEMAT OBLICZENIOWY SUWNICY UD 212
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Rys.1. Schemat geometrii suwnicy UD 212

PROJEKT NAPRAWY TOROWISKA W NAWIE X HALI B1 NA TERENIE SPOLKI DOZAMEL WE WROCLAWIU




SCHEMAT OBLICZENIOWY SUWNICY UD 281
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Rys.1. Schemat geometrii suwnicy UD 281

8. PRACE NIE OBJETE PROJEKTEM A ZWIAZANE Z KONSERWACJ A DZWIGNIC PRACUJACYCH W
NAWIE 10 HALI B1 W ZWI AZKU Z WYMIAN A TOROWISKA

W zwigzku z wymiang istniejgcego torowiska w nawie 10 hali B1 zaleca sie przeprowadzenie pelnego
przegladu technicznego dzwignic zainstalowanych w nawie 10 w hali B1. W szczeg6lnosci nalezy
przeprowadzi¢ kontrole stopnia zuzycia kot w aspekcie dopuszczenia do pracy na nowych szynach.
Sprawdzeniu nalezy podac¢ réwniez geometrie mostow (dotyczy to w szczegdlnosci suwnic UD 212 i UD 213),
jak rowniez przeprowadzi¢ badania zbieznosci k6. Ocene zuzycia k6t nalezy przeprowadzi¢ pod katem ich
ewentualnej wymiany, jesli stopien ich zuzycia moze powodowac zniszczenie nowo zamontowanych szyny.

9. MONITORING GEODEZYJNY

Po zakonczeniu rob6t na konstrukcji budynku hali w zakresie gtowicy stupa (pod oparciem belki
podsuwnicowej) oraz w poziomie pasa gérnego belki podsuwnicowej nalezy zalozy¢ precyzyjny monitoring
geodezyjny. Szczegbéty dotyczgce rozmieszczenia punktéw kontrolnych przedstawiono w zatgczniku Nr 2.
Monitoring nalezy prowadzi¢ przez minimum 3 lata od wymiany torowiska w interwatach odczytu danych co 3
miesiecy.

10. WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT BUDOWLANYCH NA HALI B 1 NAWA X

Specyfika prowadzenia rob6t w nawie 10 w hali b1

Podczas wykonywania prac zwigzanych z realizacjg projektu naprawy istniejgcego torowiska w nawie X hali
B1 nie przewiduje sie przerywania procesu produkcyjnego w hali — prowadzenie robét budowlanych bedzie
wykonywane w czasie pracy dziatéw produkcyjnych zaktadu GE Power Sp. z 0.0. Oddziat Wroctaw.
Prowadzenie robét budowlanych Wykonawca winien zaplanowaé w czasie najmniejszego obcigzenia linii
produkcyjnej.

W czasie prowadzenia rob6t budowlanych bedg pojawiaty sie osoby przechodzgce. Wykonawca zobowigzany
jestwykonaé wygrodzenia - brrilryifolid [TbIpilTTTjglT] priTjsHilkomulikTyj1 Priy (iiowilk(Th prily
nalezy wykona¢ wygrodzenia zabezpieczajgce. Prace produkcyjne bezposrednio pod stanowiskami montazu
instalacji czasowo beda przerywane. Wykonawca zobowigzany jest do wcze$niejszego uzgodnienia
z najemcg firmg GE Power Sp. z 0.0. Oddzial Wroctaw harmonogramu prowadzenia rob6t oraz obszarow
wylgczenia robét na hali.

UWAGA: Prace wolno rozpoczg¢ po uzyskaniu:
— zezwolenia na prowadzenie prac (wydaje GE po przeprowadzeniu kontroli przygotowania miejsca
prac i spetnienia warunkéw zawartych w ocenie ryzyka),
- przyjecia zgtoszenia rozpoczecia robot na produkcji — nawa X hali B1 — z/w na planowany przestoj
produkcyjny hali B1 zawiadomienie dotyczy wylgcznie nadzoru GE
— zabezpieczenia terenu — wygrodzenie pola przewidzianego na prowadzenie prac montazowych
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z zastosowaniem oston uniemozliwiajgcych przedostanie sie zanieczyszczen poza obszar
prowadzonych robét.

— umieszczeniu tablic informujgcych o rodzaju prac, informacji o pracy na wysokosci oraz zakazie
przejscia przez teren prac.

- Wykonawca odpowiada za zabezpieczenie terenu prowadzenia prac przed dostepem o0so6b
postronnych oraz za posiadanie i stosowanie $rodkdéw ochrony osobistej, sprawnych narzedzi
i elektronarzedzi. Po zakonczeniu robdt teren musi by¢ uprzatniety.

Dost ep linowy

Z uwagi na specyfike i mozliwosci wykonywania planowanych robét budowlanych zwigzanych z wymiang szyn
na belkach podsuwnicowych, prowadzenie rob6t moze czasowo wymagacé ustug alpinistycznych poprzez
dostep linowy. Dostep linowy to praca w podwieszeniu, ktéra jest szczegblng formg pracy w podparciu.
Cechuje sie podwieszeniem poprzez dwa niezalezne systemy linowe, jeden petnigcy funkcje dostepowa, drugi
forme zabezpieczenia w przypadku awarii zwigzanej z pierwszym.

Prowadzenie robét

Roboty budowlane nalezy wykona¢ w sposo6b czysty i gwarantujacy brak zapylenia hali produkcyjnej. Obszar
prowadzenia prac budowalnych nalzy ekranowaé¢ z wykorzystaniem przegréd z foli i plandek budowalnych,
dostosowanych do rodzaju prowadzonych robét. Elementy ,brudne” podczas demontazu nalzy zabezpieczac¢
za pomocg foli ochronnych na czas transportu w obszarze hali.

Demontaz istniejgcych szyn nalzy wykona¢ fragmentami o wymiarach i masie umozliwiajgcej transport
pionowy na terenie hali. Cigcie elementéw stalowych wykonywa € w sposOb nieiskrz acy. Podczas
wszystkich prac zwigzanych z demontazem w pierwszej kolejnosci nalzy zamontowaé haki transportowe oraz
uchwyty stabilizacyjne.

Elementy demontowane Wykonawca bedzie zobowigzany wywozi¢ poza teren GE Power Oddziat
we Wroctawiu. Dopuszcza sig ich skladowanie poza halg B1 tylko do najblizszego dnia roboczego.

M(tlriCty do moltlzu wwoli/wloli wyko ILw(Il NilJdopullLI1][ie mozliwos(iilh [kiCdow(¢ [I1hCli;
Materialy nalzy przywozi¢ sukcesywnie w miare postepu prac budowalnych — nie sktadowa¢ na hali

Miejsce tymczasowego sktadowania w obrebie pola wygrodzonego jest mozliwe po wczesniejszym
uzgodnieniu z przedstawicielem GE Power Oddziat we Wroctawiu.

Wymagane jest od Wykonawcy robét opracowanie i uzgodnienie z Zamawiajgcym projektow technologii
i organizacji robot (w tym projektéw montazu), dla wszystkich etapéw realizacji projektowanych robét oraz
projektow warsztatowych dla rozwigzan mocowania szyn do istniejgcej konstrukcji belki podsuwnicowej. Na
etapie prowadzenia rob6t Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ prace w sposéb zapewniajacy statecznosc
wbudowywanych elementéw na wszystkich etapach robot.

Projekty technologii i organizacji robét, powinny uwzglednia¢ wszystkie uwarunkowania wynikajgce
z istniejacej infrastruktury i wymogow realizacyjnych projektowanych robét. Realizacja robét powinna odbywac
sie na podstawie projektu oraz wszystkich informacji i wymogow opisanych w specyfikacji zamoéwienia oraz
ktére wynikajg z obowigzujacych przepisach. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia dokumentacji
rob6t budowalnych zawierajgcej min. : projekty i rysunki robocze, dziennik robét, uzgodnienia z Inwestorem,
opinie i protokoty.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci rob6t i materialdw. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz robo6t z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej (w szczegoélnosci robét
dla rob6t ulegajacych zakryciu). Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci okreslone
zostang na roboczo z Inspektorem nadzoru, zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami szczegétowymi.
W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali zakres kontroli jaki jest konieczny
aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z kontraktem.

11. ZAGROZENIA DOT. REALIZACJI ZADANIA POLEGAJ ACEGO NA WYMIANIE SZYN NA BELKACH
PODSUWNICOWYCH
Warunki wykonywania prac:

W zakresie kontraktu Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ wszystkie warunki i zagrozenia wynikajgce ze
specyfiki prowadzenia robét budowalnych w czynnej hali oraz przewidzie¢ niezbedne zabezpieczenia
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gwarantujgce przeprowadzenie robdt w sposéb bezpieczny. Wykonawca przed podpisaniem kontraktu
zobowigzany jest do przeprowadzania wizji lokalnej i potwierdzenia braku uwag.

1.

Nogakwd

Roboty na wysokosci do 15 m
a - mozliwosci zastosowania metod alpinistycznych
b - mozliwos¢ wykonywania prac z podnosnikéw, z poziomu posadzki
Roboty w czynnej hali produkcyjnej, brak mozliwosci przerwania produkciji
Roboty w poblizu instalacji w tym SN w kasetach z szynoprzewodami
Roboty demontazowe szyn stalowych szlifierkami, palnikami
Roboty wykonywane w strefie zagrozenia wybuchem
Roboty wykonywane w strefie zagrozenia pozarem
Praca na terenie GE, ochrona majatku GE

Zagro zenia i zabezpieczenia:

=

o

op

o

Ad. Al. Roboty na wysoko $cido 15 m (wewn atrz nawy X hali B1):

prace wykonywane alpinistycznie wylgcznie przy dziataniach pomocniczych, dopuszczona jest praca
elektronarzedziami pod warunkiem wykonania zabezpieczen przeciw iskrom, pylom, upadkom
elementow z wysokosci.

zastosowanie specjalistycznego podnosnika, brak swobody na posadzce na dojazd i postawienie
podnosnika, kolizja ramienia podno$nika z suwnicami. Mozna korzysta¢ przy wykonaniu instalacji na
nizszych poziomach o ile bedzie mozliwo$¢ ustawienia podnosnika tylko w miejscach dostepnych nie
kolidujacych ze stalym wyposazeniem maszynowym hali B1. Nie przewiduje sie ich czasowego
demontazu. Pamieta¢ nalezy o BHP i warunkach zachowania czystosci.

upadek z wysokosci pracownika, praca wylgcznie przez przeszkolonych pracownikéw,
zabezpieczonych w sprzet indywidualny, stanowiska pracy oraz przestrzeh ponizej odpowiednio
wydzielona, zabezpieczona i oznakowana.

upadek z wysokosci przedmiotu, mozliwos¢ ,rykoszetow”, stanowiska pracy oraz przestrzen ponizej
odpowiednio wydzielona, zabezpieczona i oznakowana

zanieczyszczenie stanowisk GE - stanowiska pracy oraz przestrzen ponizej odpowiednio wydzielona,
zabezpieczona i oznakowana

Praca przy czynnych instalacjach- rozwinieto w Ad.A3

Ad.A2. Roboty w czynnej hali produkcyjnej, brak mozliwo $ci przerwania produkciji:

Brak pelnej swobody dla Wykonawcy robot, liczne ograniczenia zwigzane z produkcja ustawienia
maszyn, urzgdzen GE, stanowiska pracy, kontenery biurowe itp.,

Upadek z wysokosci przedmiotu, mozliwosé uszkodzenia mienia i pracownikbw GE, mozliwos¢
rykoszetéw- znacznie wydtuzony zasieg razenia nie tylko bezposrednio pod miejscem.

Utrudniony transport poziomy i pionowy materiatow, ztomu

Ad.A3. Roboty w pobli zu instalacji w tym SN w kasetach z szynoprzewodami:

praca mozliwa tylko przy wytgczonych szynoprzewodach, co wymaga uzgodnien z GE w zakresie
wstrzymania pracy czesci urzadzen , koniecznos$¢ posiadania wlasnego zrodta energii elektrycznej
Przy pracy szynoprzewodach koniecznos¢ wylgczenia zasilania lub wykonanie dodatkowych
zabezpieczen -> wytgczenie czeéci lub catej hali

Inne instalacje w hali: elektryczna NN, swiattowody, woda, CO, sprezone powietrze .....

Ad.6. Roboty demonta zowe szlifierkami, palnikami

Prace, iskrzgce nalezy wykona¢ wytgcznie po uzyskaniu zgody ze strony GE dotyczacej prac
wykonywanych w danym dniu

Konstrukcja istniejgcego pomostu jest drewniani i tatwopalna

Ad.9. Roboty wykonywane w strefie zagro  zenia po zarem

Calos¢ hali: wnetrz, dach sg zagrozone pozarem,

Przed przystgpieniem do prac wszyscy pracownicy wykonawcy muszg byé przeszkoleni przez stuzby
Dozamel Sp. z 0.0 w zakresie ochrony p.poz.

Prace muszg by¢ wykonywane zgodnie z warunkami okreslonymi na w/w szkoleniach

W przypadku koniecznosci wykonywania prac pod statym nadzorem stuzb p.poz, Wykonawca
zobowigzany jest to zrobi¢ na wiasny koszt.

Ad. 10 Praca na terenie GE, ochrona maj atku i pracownikéw GE:
Koniecznos¢ opracowania oceny ryzyka wg wzoru GE Power (GE dostarczy ,czysty” druk
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do wypetnienia) Wymagania GE okresli szczegdtowo ocena ryzyka — czysty druk, ale kwestie w nim

zawarte wymagajg odpowiedzi oferenta wiec wyjasnig kwestie zagrozen

Koniecznos¢ uzyskania w GE zezwolenia na prowadzenie prac,

Koli[lITo$¢ [kl ptLji prlIGE opriiiowl I go [ potrl by [T d i pllu BIOZ;

Koniecznos¢ przeszkolenia BHP przez stuzby GE.

Dostep do hali jest ograniczony — kontrola dostepu — karty -ochrona. Uzgodni¢ z koordynatorem z GE.

Zakazane jest wykonywanie zdjg¢ wewnatrz hali B1, na ktérych znajdowa¢ sie beda pracownicy,

produkty, materialy lub urzadzenia nalezgce do GE. Mozna fotografowaé elementy konstrukcyjne

i instalacje hali, po uzyskaniu wczesniejszej zgody koordynatora GE.

g. Firma GE posiada znaczy majatek oraz wykonywane w hali B1 wyroby i materialy sg bardzo cenne.
Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia.

h. Hala B1 jest w 100 % monitorowana. Niedopuszczalna jest kradziez materiatow, takie zjawisko moze
doprowadzi¢ do konsekwencji wynikajgcych z K.K. oraz natychmiastowego rozwigzania umowy z winy
Wykonawcy.

i. Firma wykonujgca tam prace, z uwagi ha ich niebezpieczny charakter powinna wykaza¢ sie polisg OC
0 wartosci uzgodnionej z Zamawiajgcym

~ooo0o

UWAGI
— Przedmiar nie obejmuje szczegétow elementow systemowych i konstrukcyjnych do mocowania
systemu podtorza. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i uzgodnienia projektu warsztatowego
(technicznego) dla przejetego systemu
— Projekt nie podaje szczegotdéw warsztatowych dla rozwigzan mocowania szyn na istniejgcej belce
podsuwnicowej. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i uzgodnienia projektu warsztatowego
(technicznego) dla kazdego elementu.
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